OMmRON

Cylindryczny czujnik zblizeniowy w plastikowej obudowie

E2F

» Wysokiej jakosci plastikowa obudowa catego korpusu
gwarantujgca duzg wodoodpornosé

» Obudowa z poliarylanu zapewniajaca w pewnym
stopniu odpornos$é chemiczng

Zastosowania

Wykrywanie nakretek buteleké

% ......

Mycie ciepta

w

Srodowisko o duzej wilgotnosci

Informacje dotyczace zamawiania

Czujniki
Model
Model Zasieg dziatania Specyfikacja wyjscia Tryb dziatania
NO NC
3-przewodowy zasilany E2F-X1R5E1 E2F-X1R5E2
pradem statym, NPN
M8 (15 mm Modele 2-przewodowe
- P . E2F-X1R5Y1 E2F-X1R5Y2
zasilane pragdem przemiennym
3-przewodowy zasilany E2F-X2E1 *1 E2F-X2E2 *1
M12 |:|2 mm pradem statym, NPN
Z czotem Modele 2-przewodowe
- 1 - *1
zakrytym zasilane pradem przemiennym E2F-X2Y1 E2F-X2Y2

% 3-przewodowy zasilany E2F-X5E1 *1 E2F-X5E2 *1
pradem statym, NPN

Modele 2-przewodowe * *q
zasilane pradem przemiennym E2F-X5Y1., E2F-X5Y2,,
3-przewodowy zasilany E2F-X10E1 *1 E2F-X10E2 ™1
M30 10 pradem statym, NPN
mm ; :
Modele 2-przewodowe E2F-X10Y1 .. E2F-X10Y2 .
zasilane prgdem przemiennym 2 2

*1. Jest dostepny typ o innej czestotliwosci. (E2F-XCICI5; np. E2F-X5E15)
*2. Jest dostepny typ z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym. (E2F-X[1Y[-53; np. E2F-X5Y1-53); napigcie zasilania: 100 do 120 V AC
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Akcesoria (zamawiane osobno)

Parametry znamionowe/wydajnosé¢

OMmRON

Model E2F-X1R5EL] E2F-X2E[] E2F-X5E[] E2F-X10EC]
EErEEn E2F-X1R5Y[] E2F-X2Y[ E2F-X5Y[] E2F-X10YO
Zasieg dziatania 1,5 mm £10% 2 mm £10% 5 mm £10% 10 mm £10%
SEEWIEIO 0d 0do 1,2 mm 0d 0do 1,6 mm 0d 0 do 4 mm Od 0 do 8 mm
odlegtosci
Zmiana zasiegu Maks. 10%

Obiekt wykrywany Metal zawierajacy zelazo (czuto$¢ zmniejsza sie w przypadku metali niezelaznych)
Standardowy . Zelazo, 8 x 8 x 1 mm Zelazo, 12 x 12 x 1 mm Zelazo, 18 x 18 x 1 mm Zelazo, 30 x 30 x 1 mm
wykrywany obiekt

Czestotliwos¢
odpowiedzi*1

Modele E: 2 kHz; modele
Y: 25 Hz

Modele E: 1,5 kHz; modele
Y: 25 Hz

Modele E: 600 Hz; modele
Y:25 Hz

Modele E: 400 Hz; modele
Y: 25 Hz

Zasilanie (zakres Modele E: 12 do 24 V DC (10 do 30 V DC), pulsacja (p-p): maks. 10%
napiecia roboczego) | Modele Y: 24 do 240 V AC (20 do 264 V AC)
Pobdr pradu Modele E: maks. 17 mA
Prad uptywu Modele Y: 1,7 mA przy 200 V AC

Zdolnos¢

przetagcza- | Modele E: maks. 200 mA; modele Y: 5 do 100 mA Modele E: maks. 200 mA; modele Y: 5 do 300 mA
Wyjscie |hia
sterujace ieci

& 's\l:cgetii- Modele E: maks. 2 V (prad obcigzenia 200 mA przy przewodzie o dtugosci: 2 m)

we a4 Modele Y: Zob. dane techniczne
Lampka wskaznika | Modele E: wskaznik wykrywania (czerwona dioda LED); modele Y: wskaznik dziatania (czerwona dioda LED)
Tryb dziatania
(podczas zblizania Modele E1, Y1: NO
sie obiektu Modele E2, Y2: NC
wykrywanego)
Obwody Modele E: ochrona przed odwrotnym potaczeniem, zabezpieczenie przeciwzwarciowe wyjscia, filtr
zabezpieczajgce przeciwprzepieciowy. Modele Y: brak
Tempergtura Praca/sktadowanie: -25°C do 70°C (bez oblodzenia i kondensac;ji)
otoczenia
Wllgotngsc Praca/sktadowanie: 35% do 95% wilgotnosci wzglednej
otoczenia

1 0, H 1 1 (] H = o

Wplyw temperatury Maksymalne wahania rzedu maks. £10% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od -25°C

do 70°C

Wplyw napiecia

Modele E: maks. £2,5% zasiegu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +15%. Modele Y: maks. £1%
zasiegu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +10%

Rezystancja izolacji

Min. 50 MQ (przy 500 V DC) migdzy elementami przewodzacymi prad a obudowg

Wytrzymatosc
dielektryczna

Modele E: 1 000 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minute, miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowg,

Odpornos¢ na
wibracje

10 do 55 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm przez 2 godziny, kazda w kierunkach X, Y i Z

Odpornos¢ na
wstrzgsy

Zniszczenie: 1 000 m/s?, 10 razy, kazdy w kierunkach w X, Y i Z

Konstrukcja
zabezpieczajgca

IEC IP67

Sposob potaczenia

Modele z okablowaniem (standardowe dtugosci: 2 m)

Masa (w opakowaniu)

Ok.40g ‘Ok. 50 g \Ok. 130 g Ok. 170 g

Obudowa

Powierz-
chnia

M detekcyjna

Poliarylan

Nakretka
zaciskowa

Zywica poliallilowa

Akcesoria

Instrukcja obstugi

*1. Czestotliwo$¢ odpowiedzi to $rednia wartosci mierzonych w ukfadzie, w ktorym odlegtos¢ miedzy poszczegdlnymi wykrywanymi obiektami jest réwna
dwukrotnemu wymiarowi wykrywanego obiektu, a zasieg dziatania jest ustawiony na warto$¢ réwna potowie maksymalnego zasiegu dziatania.
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Charakterystyka (dane typowe)

OMmRON

Zasieg dziatania a obiekt wykrywany

E2F-X1R5[ ] E2F-X2[ 1]
— 25 =24
S .0 oo | | |
£ o E ool TS t=1
< ! _72 {=1mm § 5 I 7)'( mm étal niskow‘eglowa
20 s étal
T S 18— &
N Stal S ‘ nierdzewna
s niskoweglowa 54 1.6 4 ()
215 S 1,4 /
N / N I
Stal 12
/ nierdzewna I
1,0 1
osigdz
// 0,8 I / Mosiad
/\ Mosigdz 06 // =
05 o~ Aluminium 04 Aluminium
0,2
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Dtugos¢ boczna obiektu wykrywanego d (mm) Dtugo$¢ boczna obiektu wykrywanego d (mm)
E2F-X50 1] E2F-X1001[]
—_ 7 T = 12 T T
€ 1 13 Hodl- S
d £ | tal
;Ez ﬁ& t=1Tmm < nry % t=1m niskoweglowa
6 -+ s 10— [Tt
% Stal g y o |
® niskoweglowa & 99—
N 5l— N / S}al
b4 > 8 ierdzewna -
8 / Stal & N (SUS304)
3 4 4 nierdzewna | S 7
N (SUS304) 6
3 5 "
//'\ Mosigdz
Mosigdz 4
2 ~— i 3 ///—\\
/ " °l 7 Aluminium
Aluminium -
4
4
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 0 0 20 30 40 50 60
Dtugo$é boczna obiektu wykrywanego d (mm) Diugos$c boczna obiektu wykrywanego d (mm)
Schemat obwodu wyjsciowego
- Tryb . . -
Wyijscie pracy Model Przebieg czasowy Obwaod wyjsciowy
. Tak
Obiekt wykrywany i
W Nie
Obciazenie Dricari
E2F-X1R5E1 (migdzy linig Dziatanie —_——— Brazo
NO E2F-X2E1 brazowa a czarna) Zerowanie—:|— A4 Y;]\ qzowy W
E2F-X5E1 Napiecie wyjsciowe H | v 100Q !
3- E2F-X10E1 (migdzy gnri]?eﬁ:srﬂg) L 1 [ 1 Obcigzenie
S47kQ *
4 1
przewo- Wskaznk Wk ] Obwéd J@Zamyd .
wykrywania WYL, 16 VWV |
dqu gtowny "I{ J 220 TWyjécie\, L
zasilany _ Tak 4 2 a
prqdem Obiekt wykrywany Nie : : E
sta’fym E2F-X1R5E2 Obcigzenie (migdzy Dziafanie ANiebieski Loy
NC E2F-X2E2 inia brazowa a czama) zgoyane | | |_ —— T
E2F-X5E2 Napigcie wyjsciowe H *1. maks. 200 mA (natgzenie zasilania)
E2F-X10E2 (migdzy gnr']?egf:srﬂg) L *2. Przy podfaczeniu do obwodu tranzystora.
WE.
Wskaznik wyk i
'skaznik wykrywania Wi
X Tak
Obiekt wykrywany i
E2F-X1R5Y1 Nie
NO E2F-X2Y1 beiazen Dziatanie :I
Modele 2- E2F-X5Y1 Oboigzenie Zerowanie
przewo- E2F-X10Y1 Wskaznik W,
dowe wykrywania WYL _:I_
zasilane
Tak
pra‘dem Obiekt wykrywany é
przemien- E2F-X1R5Y2  Ne | | Niebieski
nvm E2F-X2Y2 . Dz'a'an‘e:I_E
4 NC E2F-X5Y2 Obeigzenie Zerowanie _———
E2F-X10Y2 Wskaznik We. :I_l:
wykrywania WYL,



Uwagi

OMmRON

| Prawidtowe wykorzystanie

Konstrukcja

Wptyw sgsiadujgcego metalu

Nalezy zapewni¢ minimalng odlegtos¢, zgodnie z podang w
ponizszej tabeli, miedzy czujnikiem a sgsiadujgcym metalem.

| % e

Wplyw sasiadujacego metalu (jednostka: mm)

Model Parametr | d D m n
E2F-X1R5[1C] 8 4,5 12
E2F-X201] 12 8 18
E2F-X501C] 0 18 0 20 27
E2F-X100C1C] 30 40 45

Wzajemne oddziatywanie

Podczas montazu dwodch lub wiecej czujnikdw potozonych
naprzeciw lub obok siebie, nalezy pamieta¢ o zachowaniu
odstepdw podanych w ponizszej tabeli.

— A %

Wzajemne zaktdcenia (jednostka: mm)

Model Parametr A B
E2F-X1R5[C] 20 15
E2F-X2(] 30 (20) 20 (12)
E2F-X501C1 50 (30) 35 (18)
E2F-X1000C] 100 (50) 70 (35)

Uwaga: Liczby w nawiasach dotycza modelu E2F uzywanego w kombinacji z takim
modelem E2F (np. E2F-X[ILICI5), ktdry dziata z inng czestotliwoscia.

Montaz
Nie nalezy stosowaé nadmiernego momentu dokrecania
podczas dokrecania nakretek.

) Model
E2F-X1R5[1]

Wytrzymato$é (moment)

78 Ne|
E2F-X201) 0,78 Nem
E2F-X501] o o

L]
E2F-X10010)

@®Konserwacja i przeglady

W miejscach narazajgcych czujniki na bezposrednie dziatanie
wody nie nalezy uzywaé modeli 2-przewodowych zasilanych
pradem przemiennym (powierzchnia detekcyjna czujnikéw
jest rozdzielona), poniewaz wystepuje ryzyko porazenia
pradem elektrycznym.
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Wymiary (jednostka: mm)

OMmRON

Modele 3-przewodowe zasilane pragdem statym

Modele 2-przewodowe zasilane prgdem przemiennym

E2F-X1R5EL]

——
> S ————
M8 x/1( Wskaznik
) Dwie nakretki dociskowe
Dwie podktadki

Uwaga:
Przewdd okragty w izolacji winylowej, $redn. 3,5 mm

3-zytowy (éredn. 0,12 x 13), standardowa dtugo$¢: 2m

(zob. uwaga)

E2F-X1R5Y[]

Il | e — ]
Il S ("

(zob. uwaga)
\ Wskaznik
Dwie nakretki dociskowe
Dwie podktadki

Uwaga:
Przewdd okragty w izolacji winylowej, $redn. 3,5 mm
3-zyfowy ($redn. 0,12 x 13), standardowa dtugos¢: 2m

E2F-X2E[]

ANl

|
|
7 MM Wskaznik

(zob. uwaga)

— {4l "Dwie nakretki dociskowe

Uwaga:

Odporny na oleje i wibracje

przewdd okragty w izolacji winylowej, $redn. 6 mm,
$redn. 0,5 mm x 3 zyty, standardowa dfugos$c¢: 2 m
Przewdd mozna przedtuzy¢ do 200 m,

prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym.

E2F-X2YL]

PN | e
I LANY |
(zob. uwaga)

S M L
M12 x4 _/‘\ Wskaznik

— |41« “Dwie nakretki dociskowe

Uwaga:

Odporny na oleje i wibracje

przewdd okragty w izolacji winylowej, $redn. 6 mm,
$redn. 0,5 mm x 2 zyly, standardowa dfugo$é: 2 m
Przewdd mozna przedfuzy¢ do 200 m,

prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym.

E2F-X5EL]

47

40—+
I

fe——32
f«——29
-

I
M30x 1,5

r

Wskaznik

Uwaga:

Odporny na oleje i wibracje

przewdd okragty w izolacji winylowej, $redn. 6 mm,
$redn. 0,5 mm x 2 zyty, standardowa dtugo$¢: 2 m
Przewdd mozna przedtuzyé do 200 m,

prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym.

\}:{‘E%

(zob. uwaga)

4 Dwie nakretki dociskowe

E2F-X5YL]

RN ==

(zob. uwaga)
A -
M18 X 1 \ Wskaznik
4 Dwie nakretki dociskowe
Uwaga:

Odporny na oleje i wibracje

przewdéd okragly w izolacji winylowej, $redn. 6 mm,
$redn. 0,5 mm x 2 zyty, standardowa dtugos$¢: 2 m
Przewdd mozna przedtuzy¢ do 200 m,

prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym.
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OMmRON

E2F-X10EL] E2F-X10YL]

\ EH (zob. uwaga) \ EH (zob. uwaga)

) i A Wskaznik
M30 x/? 5 Wskaznik M30 %15 . . .
T 5 Dwie nakretki dociskowe —5 Dwie nakretki dociskowe
Uwaga: Uwaga: o .
O‘tlivpgrny na oleje i wibracje Odporny na oleje i wibracje »
przewdd okragty w izolacji winylowej, $redn. 6 mm, przewod okragly w izolacji winylowej, $redn. 6 mm,
$redn. 0,5 mm x 3 zyly, standardowa dtugo$c: 2 m $redn. 0,5 mm x 2 2yly, standardowa dfugosc: 2 m
Przew6d mozna przediuzyé do 200 m, Przew6d mozna przediuzy¢ do 200 m,
prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym. prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym.
Wymiar otworu montazowego
Model E2F-X1R501[] E2F-X2[ 1] E2F-X501] E2F-X10[ ]
F (mm) $redn. 8,5 mm+0,5 | §redn. 12,5 mm+0,5 | $redn. 18,5 mm+0,5 | $redn. 30,5 mm+0,5
F—r
Cat. No. DO7E-PL-01 Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢ zmieniane bez

uprzedzenia.

POLSKA

Omron Electronics Sp. z 0.0.

ul. Mariana Sengera "Cichego" 1,
02-790 Warszawa

Tel: +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0) 22 645 78 63
www.omron.com.pl
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